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SEA DRONE

SOLUZIONI ROBOTIZZATE PER L’ESECUZIONE
DI RILIEVI E CAMPIONAMENTI IN CONDIZIONI ESTREME




Ceonautics s.r.l. ha sviluppato e testato con successo soluzioni robotizzate
per lesecuzione di rilievi @ misurazioni in condizioni estreme e
logisticarmente difficili. Tra queste, il sistema ASV Sea Drone, sviluppato in
casa Geonautics, consente, grazie allestrema leggerezza resistenza e
versatilita di impiega, di eseguire agevalmente rilievi batimetrici single e
multi bearn, rilievi laser scanner. stratigrafici sub bottom profiler
manitoraggi arnbientali attraverso la misurazione dei parametri
chirmico-fisici lungo la colonna d acqua e campionamenti di sedimenti
superficiali a mezzao benna Van Veen. Il sisterma - stato testato con successo
sia in laghi che in mare aperto risultando, performante econarmico e
risalutiva in contesti difficili o onerosi da svaolgere con le

metodologie tradizionali
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caratteristiche

tecniche

1. DIMENESIONE 1.80X 1.0 M

2. PROPULSIONE: 2 THRUSTER CON GRIGLIE DI
PROTEZIONE

3.PESCAGGIO: MAX 0.25 M

4. CARICO UTILE MAX 28 KG

5. STRUTTURA SCAFI: VTR
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. STRUTTURA SUPPORTO STRUMENTAZIONE: ALLUMINIO
. SISTEMA DI NAVIGAZIONE: AUTONOMO CON
MISSIONE PRE-IMPOSTATA O TRAMITE CONTROLLO RC
8. SISTEMA DI CONTROLLO ACQUISIZIONE DATI IN
REMOTO TRAMITE TELEMETRIA DEDICATA A 2.4/5.0 GHZ

Sezione
9. INTERFACCIATO CON SUITE IDROGRAFICA SPS QINSY
10. ELETTRONICA IN ALLOGIAMENTO STAGNO £Z

1
STRUMENTAZIONE OPZIONALE 5
1. SISTEMA SINGLE BEAM ECHO SOUNDER
2. SISTEMA MBEST + PIATTAFORMA INS APPLANI X POS MV
3. SISTEMA LASER SCANNER MERLIN
4. SISTEMA SUB BOTTOM PROFILER
5. SONDA CTD/SVP \'%
6. BENNA VANVEEN
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VIA PAGANINI,O - VILLAGGIO MOSE
92100 AGRIGENTO (ITALY)
TEL/FAX +39 0922 607936
CELL. +39 328 8044843
CEL. + 39 389 5341302
E-MAIL: INFORGEONAUTICS-SRL.COM
PEC: GEONAUTICS@PEC.IT
‘* P.IVA - C.F.: 02522770847

WWW.GEONAUTICS-SRL.COM




